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Figur 14.1 Prinsippskisse av et trykkluftanlegg
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Figur 14.2 Prinsippskisse av en stempelkompressor
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Figur 14.3 Dobbeltvirkende sylinder med endedempning
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Figur 14.4 Pluss- og minuskammer og stempelbevegelsen fil en dobbeltvirkende sylinder
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Figur 14.5 Enkeltvirkende sylinder med returfjeer
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Figur 14.6 Luftdemping av stempelbevegelsen



Figur 14.7 Sylinder med magnetstempel og magnetbrytere montert utenpd sylinderroret
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Figur 14.8 Prinsippet for en magnetkontakt
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Figur 14.9 Pneumatisk koblingsskjema for styring av en
enkeltvirkende sylinder med manvelt aktivert 3/2 ventil
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Figur 14.10 Pneumatisk koblingsskjema for elektrisk styring
av en enkeltvirkende sylinder.
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Figur 14.11 Elektropneumatisk koblingsskjema for elektrisk
styring av en dobbeltvirkende sylinder
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Figur 14.12 Pneumatisk koblingsskjema for elektrisk styring av
en dobbeltvirkende sylinder med bistabil retningsventil
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Figur 14.13
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Figur 14.14
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Figur 14.15 Symbolet for
strupetilbakeslagsventil
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Figur 14.16 Benkeboremaskinen og konstruksjonsskissen for boreoperasjonen
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Figur 14.17 Pneumatisk koblingsskjema for anlegget
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Figur 14.18 Forlopsdiagram for sylinderbevegelsene
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Figur 14.19 Hovedstroms- og styrestromsskjema
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Figur 14.20 PLS-tilkoblinger




Trinn

Trinn

Trinn

Trinn

Trinn

Trinn

Start/stopp
Resett av minneceller

MO
M15
. Ci1+
S11-820 - S30 - MO
M10
e Co2+ M1 starter
S11-S21-S30
M11
< Co—
S20 - S11 - S30
M12
° Ci- M1 stopper
S10 - S20 - S30
M13
. C3+
S31-810-S20
M14
° C3—-
S30-S20 - S10

Figur 14.21 Sekvensielt funksjonsdiagram
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Figur 14.22 Ladderdiagram
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